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Détection automatique du
comportement humain
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Acauisition des Postures

i

Filtrage

Traitement du signal

Simulation de situations (marche,
assis, chute...) a l'aide d’un
accélérométre 3 axes.

La détection automatique du comportement
humain  peut avoir de nombreuses
applications, notamment dans le cadre de la
surveillance de I'état des personnes agées.

Phase d’apprentissage

Extraction d’attributs

Transformation des données brutes
en données exploitables.
Implémentation des méthodes

Classification

HMM :
Hidden Markov models

v

Accéléromeéetre 3
axes

Séquences
d’enregistrement

Détection

Signal Magnitude Area (SMA) et
Signal Vector Magnitude (SVM).

Résultat

Phase de détection de comportement

Utilisation de I'algorithme de décodage de Viterbi
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Détection de la posture de la
personne et de son identité

une école de la
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