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A. Motivation et probleme

Nous avons un ensemble R de n points dans le plan, que nous appellerons les points rouges,
et un autre ensemble B de n points dans le plan, que nous appellerons les points bleus.
On peut par exemple imaginer que les points rouges sont les positions initiales de robots
mobiles télécommandés, qui doivent chacun se rendre a I'une des positions indiquées par
les points bleus. Pour éviter les risques de collision, on veut interdire que les trajectoires
des robots ne se croisent. De plus, pour économiser le temps, elles doivent étre rectilignes.

On suppose qu’il n’existe aucun alignement de quatre points ou plus comportant 2 points
rouges et 2 points bleus.

Notre probleme est d’affecter a chaque robot une destination, de maniere a satisfaire
ces contraintes. Autrement dit, on veut trouver n segments de droites r1by,...,r,b, sans
intersection et avec pour tout i € {1,...,n}, r, € Ret b; € B.

Proposez un algorithme pour résoudre automatiquement ce probleme. Montrez de plus
que votre algorithme trouve toujours une solution. Evaluez sa complexité dans le pire des
cas.



