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Annexe : proposition de sujet d’initiative personnelle

pour le projet technique de fin de E3 2024-2025

Documen't a repseigner par les éléves et A transmettre par mail a christine.leclerc@esiee.fr, copie a
I'enseignant responsable ayant validé, au plus tard le lundi 10 mars 2025  18h
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TRAVAIL A REALISER:  Développement mécanique : Mise en fonctionnement des moteur(s) et roues, des mécanismes
d'attaques (un petit jet d'eau, un bras mobile avec des griffes), systéme de suivi de personne avec détection des distances

..............................................................................................................................................................

Programmation : Algorithme de mouvement aléatoire et évitement pour mode "sauvage", Algorithme de suivi pour mode "capturé”,
Attente des ordres d'attaques et gestion des points de vie par LEDs en mode "combat", Systéme de transition entre modes
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Design extérieur : Conception de 2 coques inspirées de Pokémon résistantes a l'eau

OUTILS MATERIELS / LOGICIELS SUPPORT : .
Robot : Microcontroleur, Moteurs DC, Roues, Servomoteurs (mécanismes d'attaque), LEDs RGB (affichage points de vie),
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URL DES DEUX PROJETS LES PLUS PROCHES auxquels cette proposition peut étre comparée :

https://perso.esiee.fr/~delabiec/Projets_E3_2023/projet_robot_mobile_connecte.pdf
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