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PERSEUS : la créativité des jeunes au prof
technologies spatiales

Comment pourrait-on imaginer que le monde
toujours existé.

opportunités de construction de fusées expéri
développement de satellites de jeunes offerte

partenariat formalisé entre le CNES et le rése
pour le développement commun de projets te:

Une lacune que le CNES souhaite aujourd’hui combler en proposant le projet
PERSEUS *.

Sur plusieurs années, étudiants et chercheurs, soutenus par un réseau d'experts,
seront mobilisés ensemble pour concevoir et réaliser un lanceur opérationnel de
satellites de petite taille (nano satellites).

Il ne s'agit pas d'une simple expérience ponctuelle, mais bien d'un véritable defi
pédagogigue et technologique, porteur d'enjeux impertants.

PERSEUS vise a sensibiliser les étudiants aux techniques spatiales, principalement
dans e domaine des lanceurs.

Mais pour le CNES, l'initiative va dans les 2 sens.

La créativité de ces jeunes permettra de dégager de nouvelles pistes
d'innovations technologiques « qui devraient pouvoir étre » transposables aux
lanceurs commerciaux.

Ce projet leur propose surtout de prendre part 3 une aventure humaine
pluridisciplinaire débouchant sur une réalisation concréte.

déconnecté de celui de I'enseignement supérieur ? En France et en
Europe, les relations entre industriels, chercheurs et tudiants ont

Si les écoles d'ingénieurs ont toujours trés bien accueilli les

partenariat avec Planéte Sciences, ces projets relévent d'avantage
d'une démarche de passionnés que d'une volonté de mise en place de

temps réel
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Lancement d'une fusce
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Objectifs

A partir d’'une caméra vidéo embarquée connectée a un
micro-processeur (OMAP3530), calcul temps réel :
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Travail a realiser

On dispose de la chaine de traitement (stage 14, code C)

Il faut I'implanter et I'optimiser sur OMAP3530 qU| possede

* Un processeurs ARM Cortex A8 (Iphone!)
* Un DSP C64+ (ce DSP est vu dans "'unité IF4-ARCH)

|| faudra :

— Etre capable de faire des transferts entre ARM &> DSP
— Interfacer une webcam (nous disposons aussi de séquences vidéo de vols)

— Profiler I'application pour déterminer les fonctions a optimiser
— Proposer des améliorations algorithmiques

Perspectives :

— Etude algorithmique pour la mesure de rotation de fusée




